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TEMA 8 — GEOMETRIA ANALITICA

8.2 — ECUACIONES DE UNA RECTA

Para determinar una recta necesitamos una dedesta®ndiciones
1. Un punto P(¥% Yo) Y un vectorv = (a,b)

2. Dos puntos P(xyo) , Q(x, Y1) — Un punto P(, o) Y un vectoquQ
8.2.1 — ECUACION VECTORIAL

(X,y) = (X0, Yo) +t.(a,b) OtOR

8.2.2 — ECUACIONES PARAMETRICAS

X =X, +at
UtUR

Y=Y, 7t bt
8.2.3 — ECUACION CONTINUA

X=X _ ¥~ Yo
a b

8.2.4 — ECUACION PUNTO-PENDIENTE

b b = pendiente
a

y_yozg-(x_xo) m=

8.2.5 — ECUACION EXPLICITA

m eslapendiente

y=mx+n dond _
n eslaordenadanelorigen(lo quevalelay cuandax =0

8.2.6 — ECUACION IMPLICITA

ay—-ypa=bx—-by- bx—ay+ay-bx=0- Ax+By+c=0

n = (A,B) = (b,-a) = vector normal de la recta pewieular al vector director.

NOTA

=(a,b)~ n =(-ba)~ m=bla
=(AB) - V=(-B,A) - m=-AB

[ ]
S5 <!
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8.3 - HAZ DE RECTAS

8.3.1 — HAZ DE RECTAS DE CENTRO P.

Al conjunto de todas las rectas que pasan por otogRise le llamhaz de rectas de

centro P.

La expresion analitica del haz de rectas de c&figy,) es: a(x—Q +b(y—y) =0

8.3.2 - HAZ DE RECTAS

Si lo que conocemos son dos rectas pertenecidritag:a: ax + by +c=0,s: a'x + b’y

+¢'=0, el haz ponerse asi: k(ax + by + ¢) + kx(-ab’y + ¢") =0

8.4 — PARALELISMO Y PERPENDICULARIDAD

8.4.1 - RECTAS PARALELAS

« Vectores directores paralelos (proporcionales)
« Vectores normales paralelos (proporcionales)
* Misma pendiente (g= )

8.4.2 - RECTAS PERPENDICULARES

* Vectores directores perpendiculares (producto asoalo)
* Vectores normales perpendiculares (producto escalaj
* Producto de las pendientes igual a —Lifm=-1)

8.5 — POSICION RELATIVA DE DOS RECTAS

FORMA GENERAL

FORMA EXPLICITA

RESOLVER EL

r-Ax+By+C =0 |y=mx+n
rAx+By+C =0 y=mx+n SISTEMA
A_B_C m=m’ . .
COINCIDENTES | —=—=— ., Infinitas soluciones
A" B C n=n
PARALELAS A_BLC m=m No tiene solucién
A' B C n#n
A B .,
SECANTES —F— m#m’ Una solucion
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8.6 — ANGULO ENTRE DOS RECTAS

8.6.1 — SI TENEMOS SUS VECTORES DIRECTORES O NORMAIES

Vr.Vs
cos(;r,;s):
vrllvs
cos (r,s) =
nr.ns
cos(ﬁr,as)=
nrlins

8.6.2 — SI TENEMOS SUS PENDIENTES

La pendiente de una recta es la tangente del aggeléorma con el eje OX

tag B - q) = | tagB - tagn |:| m,-m, |
|1+taq3tagp(| ‘1+ m,.m,

8.7 — DISTANCIAS

8.7.1 — DISTANCIA ENTRE DOS PUNTOS

(2 soluciones)

La distancia entre dos puntos es el moédulo debvegte une dichos puntos

P06.Y0) » Q0wY)) — d(P.Q) = PQl = (X, = Xo ) +(y1 — Yo )’

8.7.2 — DISTANCIA DE UN PUNTO A UNA RECTA
Ax,+By, +
d(P(oYo), Ax+By +C=0) :| 0 Yo CI

8.7.3 — DISTANCIA ENTRE DOS RECTAS PARALELAS

c-¢f
d(Ax+By+C=0,Ax+By+C'=0) =

JA? +B?



